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Messverstarker GSV-6ETH

6-Kanal Messverstarker im Hutschienengehause

1x SubD44HD zum Anschluss von 1-Achsen, sowie 3- und 6-Achsen Sensoren
Eingange konfigurierbar: 0.1 ...8 mV/V, Vollbricke 350 Ohm

Datenerfassung mit 16Bit ADC

Messfrequenz bis 400Hz

Ausgange 1x UART, 1x EtherNet, 1x CANbus

Selbststandige Berechnung der 3 Krafte und Drehmomente bei 6-Achsen Sensoren
Lesen von TEDS-Daten an Kanal 1

Zwei Betriebsstundenzahler, einer absolut und einer riickstellbar

TN 0S-DS GSV-6 ETH

17261104 WSy s1ams.de |

CAN GND
CAan GHD

FPower Supply CAM [N/ CAN QUT Ethernet

Beschreibung
Der 6-Kanal Messverstarker GSV-6ETH besitzt ein XPICO-Modul mit dem man Uber

EtherNet einen Virtuellen ComPort erzeugen kann. Dariiber hinaus besteht die Mdglichkeit

auch z.B. 6-Achsen Sensoren anzuschlief3en.
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Ausfiihrungen

Typ Sensoranschluss Ausgange

GSV-6ETH 1x SubD44HD UART, CANbus, EtherNet

Schnittstellen

Als Kommunikationsschnittstellen stehen eine EtherNet, CANbus und UART Schnittstelle
zur Verflgung.

Das Schnittstellenprotokoll an UART und Virtuellen ComPort (EtherNet) ist identisch und in
einer separaten Dokumentation beschrieben (ba-gsvcom.pdf). Das Feldbusprotokoll
CANBus ist in den unteren Protokollschichten genormt und auf Anwendungsschicht auch

im Dokument (ba-gsvcom.pdf) beschrieben.

Software

Das Windows Programm GSVmultichannel mit grafischer Bedienoberflache m
Gsv8terminal sind geeignet. Fir selbst programmierende Anwender steht eine Windows-
Funktionsbibliothek (MEGSV8w32.dll) mit kommentiertem C-Header zur Verfligung und fir
die Programmierung mit LabView © eine Bibliothek mit Wrapper-VIs fir diese DLL.

Sensoranschluss

Es stehen 6 Analogeingange zur Verfligung:
- DMS Eingang fir Vollbriicken in 4 Leitertechnik
- 6 — Leitertechnik nur elektrisch vorhanden
- DMS Eingang fir Vollbriicken 350 Ohm
- Eingangsempfindlichkeit fur alle Kanale von 0,1 bis 8mV/V einstellbar
- Die DMS-Speisespannung ist 3,00 V.

Damit der Messverstarker physikalische Werte richtig anzeigt und aufzeichnet, muss er
anhand des angeschlossenen Sensors konfiguriert werden. Falls der Sensor an Kanal T mit
TEDS ausgestattet ist und dieser richtig verdrahtet ist, Gbernimmt er die in den TEDS-Daten
hinterlegte Sensorkonfiguration. Dazu gehort die Systemskalierung ("AnalogQOutScale"), die
Benutzerskalierung und die Einheit. Die Verwendung von TEDS kann deaktiviert werden, in
GSVmultichannel unter Mentleiste -> Sensor -> TEDS... In diesem Dialog kénnen die TEDS
Daten auch gelesen und angezeigt werden.

Sensoren ohne TEDS kdnnen mit GSVmultichannel tGber den Configuration Reiter -> Input
Type und ->Scaling konfiguriert werden
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Technische Daten

Analogeingang

Genauigkeitsklasse 0,1%
Anzahl Analogeingange 6

DMS Bruckeneingang Vollbrticke
DMS Briickenspeisung 3,00 Volt

max. Strom pro Kanal bei Speisung 3,0V

25 mA (min. DMS-Widerstand 120 Ohm)

Eingangsempfindlichkeit

0,1 mV/V bis 8 mV/V

Versorgung

‘Versorgungsspannung 9V hbis24V
‘Stromaufnahme <200mA
Umweltdaten

‘ Einsatztemperatur 0°C..+60°C
‘ Schutzart IP20

Schnittstellen

UART

TTL Pegel 3.3V
230400 Bits/s

asynchron, 8N1

FtherNet (XPC100A001-01-B)

TCP/IP, UDP/IP, ARP, Telnet, ICMP, SNMP,
DHCP, BOOTP, TFTP, AutolP, and HTTP

CANbus

herstellerspezifisch (siehe ba-gsvcom.pdf)
1000000 Bits/s Standard ID

256 dec CAN-ID Command

257 dec CAN-ID Response

Schalter und Anzeigen

Grlne LED ON = Spannungsversorgung On (3,3V)
Blaue LED ON = XPICO Modul Status (blink Muster)
Orange LED ON = VCC 5V On (UART-Anschluss)

ME-MeRsysteme GmbH
Neuendorfstr. 18a
6 16761 Hennigsdorf

Tel.: +49 3302 78620 60
Fax: +49 3302 78620 69

Mail: info@me-systeme.de
Web: www.me-systeme.de




Rote LED ON = Netzwerk halb duplex Betrieb
Gelbe LED ON = 100Mbps Speed ; OFF = 10Mbps
Ethernet-Buchse links Griine LED ON = Aktiv Led-Anzeige
Ethernet-Buchse rechts Gelbe LED ON = Link Led-Anzeige

Grune LED
Blaue LED
Orange LED

Rote LED
Gelbe LED

Griune LED
Gelbe LED

Wenn auf der rechten Seite die Abdeckung abgenommen wird, kann man rechts ein
vierpoligen Schalter sehen.

Pos.1 zuschaltbarer 120 Ohm Abschlusswiderstand fur den CANbus
Pos.2 hier kann man den GND (von der Spannungsversorgung) mit den PE

(Gehauseschirm) verbinden. Es befindet sich auf der Unterseite ein zusatzlicher PE-
Anschluss

Pos.3 im XPICO-Modul Herstellereinstellungen einstellen
Pos.4 im XPICO-Modul wir RESET ausgefihrt

1-120 Ohm CAN-Bus
2-6ND + PE

3=-XPICD Deifault I Mk’
4=-XPICD Reset OFF
:
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Anschlussbelegung

Eingang SUB-D44 HD

An die 44-polige SubD Buchse kdnnen bis zu 6 Kanale angeschlossen werden.

Kanale 1,2,3,4,5,6, Sub-D HD 44

Pin Signal Beschreibung Kanal
Schirm  |PE Gehause -
1 UF+ Positive Fihlerleitung (US+) 1
2 US+ Positive Briickenspeisung 1
3 UD+ Positiver Differenzeingang 1
4 ub- Negativer Differenzeingang 1
5 Us- Negative Brickenspeisung 1
6 UF- Negative Fihlerleitung (US-) 1
7 TEDS Transducer Electronic Data nach IEEE 1451.4 (Kanal1) 1
8 UF+ Positive Fihlerleitung (US+) 2
9 US+ Positive Briickenspeisung 2
10 UD+ Positiver Differenzeingang 2
11 ub- Negativer Differenzeingang 2
12 us- Negative Briickenspeisung 2
13 UF- Negative Fihlerleitung (US-) 2
14 TEDS Transducer Electronic Data nach IEEE 1451.4 (Kanal1) 2
15 GND Masse -
16 UF+ Positive Flhlerleitung (US+) 3
17 US+ Positive Briickenspeisung 3
18 UD+ Positiver Differenzeingang 3
19 ubD- Negativer Differenzeingang 3
20 us- Negative Briickenspeisung 3
21 UF- Negative Fihlerleitung (US-) 3
22 TEDS Transducer Electronic Data nach IEEE 1451.4 (Kanal1) 3
23 UF+ Positive Fihlerleitung (US+) 4
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Kanale 1,2,3,4,5,6, Sub-D HD 44

Pin Signal Beschreibung Kanal
24 US+ Positive Briickenspeisung 4
25 UD+ Positiver Differenzeingang 4
26 ub- Negativer Differenzeingang 4
27 us- Negative Briickenspeisung 4
28 UF- Negative Fihlerleitung (US-) 4
29 TEDS Transducer Electronic Data nach IEEE 1451.4 (Kanal1) 4
30 GND Masse -
31 UF+ Positive Fihlerleitung (US+) 5
32 US+ Positive Briickenspeisung 5
33 UD+ Positiver Differenzeingang 5
34 ub- Negativer Differenzeingang 5
35 us- Negative Brickenspeisung 5
36 UF- Negative Fihlerleitung (US-) 5
37 TEDS Transducer Electronic Data nach IEEE 1451.4 (Kanal1) 5
38 UF+ Positive Fihlerleitung (US+) 6
39 US+ Positive Briickenspeisung 6
40 UD+ Positiver Differenzeingang 6
47 ub- Negativer Differenzeingang 6
42 us- Negative Briickenspeisung 6
43 UF- Negative Fihlerleitung (US-) 6
44 TEDS Transducer Electronic Data nach IEEE 1451.4 (Kanal1) 6

Hinweis: Sechsachsensensoren K6D mit Sub-D HD44 Steckverbinder werden an dieser
Buchse angeschlossen

ME-MeRsysteme GmbH
Neuendorfstr. 18a Tel.: +49 3302 78620 60 Mail: info@me-systeme.de
16761 Hennigsdorf Fax: +49 3302 78620 69 Web: www.me-systeme.de




Anschlussklemmen GSV-6ETH

Pos. |Klemmbeschriftung |Beschreibung

1 9-30V Spannungsversorgung

2 GND Spannungsversorgung

3 PE Gehauseschirm

4 CAN GND CANbus Masseanschluss (CAN IN)

5 CANH CANbus CAN H (CAN IN)

6 CAN L CANbus CAN L (CAN IN)

7 CAN GND CANbus Masseanschluss (CAN OUT)

8 |CANH CANbus CAN H (CAN OUT)

9 |CANL CANbus CAN L (CAN OUT)

a UART-TTL RTS (ohne Funktion)

b |UART-TTL RXD Output (3,3V TTL)

c UART-TTL TXD Input (3,3V TTL)

d UART-TTL VCC 5V Input (Versorgungsleitung fur Interne Umschaltung)
e UART-TTL CTS (ohne Funktion)

f UART-TTL GND Input (Versorgungsleitung fir Interne Umschaltung)

Siehe Schalter und Anzeigen

Anschluss der TEDS-Leitungen bei Sensoren mit Transducer Elec. Data Sheet

Der im Sensor oder im Sensorstecker befindliche 1-wire-EEPROM-Speicherbaustein wird
mit zwei Leitungen angeschlossen: Die Masse des EEPROM an GND und die Signalleitung
(zugeleich dessen Versorgungsleitung) am Anschluss TEDS.
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Weiterfiihrende Informationen

Einstellungen XPICO-Modul

Einstellungen fUr Lantronix Interface mit Zugriff iber RS232 (Software Lantronix

Devicelnstaller).

Serial Tunnel
He st

MNetwork Mode: | Wired Only

IP Configuration

Channel 1

(®) Obtain IP address automatically
Auto Configuration Methods
BOOTP: @ Enable () Disable
DHCP: ®) Enable () Disable
AutolP: (@) Enable () Disable

() Use the following IP configuration:

Configurable Pins
Apply Settings

Apply Defaults
IP Address:

Subnet Mask:
Default Gateway:

DMS Server:

Network Setting {E}

Ethernet Configuration
Auto Megotiate

xPico

Server Settin

Network

al Tunnel Server Configuration

Hos Enhanced Password: () Enable ®) Disable

e o

Password:

Advanced
ARP Cache Timeout

(secs)
TCF Keepalive (secs):

Monitor Mode @ Bootup: ®) Enable () Disable
CPU Performance Mode: () Low ® Regular () High

HTTP Server Port:

Config Server Port: 207712

MTU Size:

Apply Settings

Apply Defaults

Speed: ® 100 Mbps 10 Mbps TCP Re-transmission
. timeout (ms):
Duplex: ‘& Full Half
Serial Settings
er Channel 1
I TULTTE Disable Serial Port
Port Settings
Protocol: | RS232 v| Flow Control: | MNone
Baud Rate: Data Bits: Parity: Stop Bits:
Configurable Pins Pack Control
Apply Settings [] Enable Packing
Idle Gap Time: | 12 msec ~
Match 2 Byte Sequence: Yes ® Mo Send Frame Immediate: ¥Yes ® No
Apply Defaults - -
Match Bytes: 9% " OxUY Send Trailing Bytes: @ paone One Two
(Hex)

Flush Mode
Flush Input Buffer
With Active Connect: () Yes (® Mo
With Passive Connect (O Yes ® Mo
At Time of Disconnect () Yes (® Mo

16761 Hennigsdorf
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LANTRONIX"

Connection Settings

Channel 1
Connect Protocol

Protocol:

Active Connection:

Connect Mode
Passive Connection:
) Accept .
Conn Incoming: |Yes V| Active Connect: | Mone V|
Configurable Pins Password
Apply Settings Requirea: — Yes @ MNo Start Character: 0x 00 | (in Hex)
Passwora | | Modem Mode: [None <]
Modem Escape Seguence )
Apply Defaults Pass Through: @ Yes (Mo Show IP Address After RING: @ yes (O No

Endpoint Configuration:

Local Port:

connect

Remaote Port: D
Remote Host [0.0.0.0

[] Auto increment Local Port for active

Common Options:

Telnet Com Paort -

Cnirl:

L

Terminal
Mame:

Connect Response:
LED: | Blink

Use
Hostist — Yes @ Ne

Disconnect Mode

on Mdm_Ctri_In
Dirop:

Check EOT(Ctr-D):. ) Yes (® No

O Yes ® MNo

Hard Disconnect: @ yes () MNo

Inactivity Timeout: D H ICI (mins : secs)

LANTRONIX

Serial Settings

Channel 2
[¥] Disable Serial Part

Port Settings

Protocol: | RS232 W
Baud Rate: | 9600 W

vl

Stop Bits:

Flow Control: | MNaone

Parity

Data Bits:

“onfigurable Pins Pack Control

5

Apply Setting

Match 2 Byte Sequence:

Apply Defaults
Match Bytes

H

of00 ] ofB0T]

[] Enable Packing

Idle Gap Time:

)Yes @ No

Send Frame Immediate: (O Yes @ No

Send Trailing Bytes: @) None © 0One O Two

&)

Flush Mode
Flush Input Buffer

With Active Connect:
With Passive Connect:

At Time of Disconnect:

12

Flush Qutput Buffer

D Yes @ No With Active Connect () Yes @ No
DYes @ No With Passive Connect () Yes @ No
DYes ®No At Time of Disconnect () Yes @ No



Network

Server

Serial Tunnel
st

LANTRONIX"

Connection Settings

Channel 2
Connect Protocol

Protocol:

Connect Mode

Configurable Pins

Apply Settings

Apply Defaults

Passive Connection: Active Connection:
Incr?rﬁﬁg? |Yes ~ Active Connect: | Mone vl
P: d
Rz‘lesqsuvi\;zrd D Yes @ No Start Character: gy 00 (in Hex)
Password: Modem Mode: | MNone vl

Modem Escape Sequence @ ves (O No

Pass Through: Show IP Address After RING: (@) Yes () No

Hetwork
Server
Serial Tunnel
Hostlist
Channel 1
Settings
Connection
Channel 2
ttings
Connection
Configurable Pins

Apply Settings

Apply Defaults

Endpoint Configuration:

Local Port:

l:l Auto increment Local Port for active

connect

Remote Port: D
Remote Host: |0.0.0.0

Common Options:

Telnet Com Fart
Cnitrl: Disable

Connect Response:
ame L] ostna
Mame: Hostlist: Oves ® Mo

Disconnect Mode

On Mdm_Ctrl_In
Drop:

D¥es @ Mo

Check EQT(Ctrl-D): () Yes (® Mo

Hard Disconnect: @ Yas ) Mo

Inactivity Timeout: D H D(mins I secs)

fal"s

LANTRONIX

Conﬁgurable Pin Setting_;s

Function

| General Purpose /O

| General Purpose |/O

| General Purpose |JO

| General Purpose /O

| General Purpose |/O

| General Purpose |JO

| General Purpose /O

| General Purpose |/O

Direction
V| ®) Input ) Output
V| ®) Input O Output
V| ®) Input O Output
V| ®) Input ) Output
V| ®) Input O Output
V| ®) Input O Output
V| ®) Input ) Output
V| ®) Input O Output

Active Level

® Low JHigh
® Low () High
® Low O High
® Low JHigh
® Low () High
® Low O High
® Low JHigh
® Low () High




Einstellungen GSVmulti

1. Es muss der Lantronix Device Manager Installiert werden.
https://www.lantronix.com/products/deviceinstaller/

File ComPort Device Tools Help
W Add/Remove kel Save :;] Refresh p Search For Devices @ Exclude
Com Ports Hide @ Settings  Com 100 Tests
B-E_} All Com Ports (11) Com 100
=3, Com 1- 100
w Window's Port Name: Lantronix CPR Port (COM100)
w Window's Device Name:  \DevicelCprDevice 100 Com Status Closed
g Window's Service Name: CprOrur Network Stetus:  Disconnected
g Reset to Defaults Gancel Edits
w . =
w Buffer Writes ( Keep checked for better write performance ) 7 +1 Connection Timeout (in seconds)
g [] Server Reconnect Timeout Reconnect |0 12| Reconnect Limit (0 = forever)
[ Mo Net Close
Ig Com 100
Listen Mode MNomal - port closed after disconnect TCF Pert Add To Firewsll
[
[[] TCP Keepdlive 7200000 3 |KeepAlive Time (msec) 1000 3 | KeepAlive Interval (msec)
[ RFC 2217 OTR (In) Tie DTRto DCD, DSR always active
(TruPort)
| & |WARNING! f the Host is on the other side of a router or a
firewall, then UDP perts 30718, 43282 and 43283 may need to be
1 172.16.5.240 | 10001 < added to the firewall's exclusion list. You may experience trouble
2 | opening this com port if these UDP ports are not excluded_
3 Also, some | device servers on UDP 43283 i
4 you are unable to connect to a device server, one possible
cause is the Firewall on this machine is blocking this port. Press
5 the 'Add Rx Port" button to add this port to the Firewall. | the
6 button ion reads 'Remove Rx Port’ then the has al
7 been added and can be removed by pressing this button.
8 Remove Rx Port The Firewall is tumed ON
Device List
IP Address #Pots  TCP Port  Product ID HW Address Network Interface Device Name Port Name
S#17216.5.240 1 10001 «Pico X6 00:80:A3:D0:SA:DD 172.16.5.54
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https://www.lantronix.com/products/deviceinstaller/

2. Entsprechenden Port tber ,Add" hinzufiigen

w

Host IP und TCP Port eingeben

4. anschliefend ist eine Verbindung Uber GSV-Multi Gber den entsprechenden COM-

Port moglich

ME Add Channel

Plot Colour
|

Changelog
Version Datum Anderungen
ba-gsvbETH_verO1.odt |12.09.18 Erste Fassung (TMS)
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Anderungen vorbehalten.

Alle Angaben beschreiben unsere Produkte in allgemeiner Form.

Sie stellen keine Eigenschaftszusicherung im Sinne des §459 Abs. 2, BGB, dar
und begriinden keine Haftung.

Made in Germany Copyright © 2018
ME-Melsysteme GmbH
Printed in Germany
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