I M [ Quick Start utilisation d’un capteur de force 6 composantes K6D ou F6D avec GSV-multi
Instrumentation

Quick Start utilisation d’'un capteur de force 6
composantes K6D ou F6D avec GSV-multi

Force sensor Connector Electronics Software

K6D/MP11 MP11/f- GSV-8DS GSVrmulti
D-Sub44HD/m

K6D/M16 M16/f- GSV-8DS GSVmultti
D-Sub44HD/m

\
- i
e

N

m—

S

Historique des versions 27/02/2024 — version initiale
Relecture Stéphane SADAI
Auteur Thomas Courtois

©PM Instrumentation - 47 Avenue de I'Europe - 92400 Courbevoie - Tel : 0146919332 — contact@pm-instrumentation.com
http://www.pm-instrumentation.com



mailto:contact@pm-instrumentation.com
http://www.pm-instrumentation.com/

I M [ Quick Start utilisation d’un capteur de force 6 composantes K6D ou F6D avec GSV-multi
Instrumentation

Table des matieres

1. Raccordement du capteur 6 composantes sur le module d’acquisition GSV ...............ccoeeeiiin. 3
2. Installation de GSVMUILT ..cceieiieeeeeeee et e e e et e e e e e e s e reeeeeeee s 4
2.1. Installation de GSV MU ..ccoeiiiiiiiieeeee e e et e e e e e e 4
2.2. Installation du POrt COM ....ccoiiiiiiiiie e, 4
2.2.1. VErification des POrts COM ......uuuuuuuuuiiiiiii s 4

3. Configuration logicielle des voies de mesure avec GSVmulti (Port Série)........ccccvveeeeeeiicciiveenneennn. 5
3.1. PrEPAIAtION e 5
3.2. Lancement de GSV MUITT ...eeeeeieiieeee e e e e 5
3.3. Configuration — Capteur 6 COMPOSANTES ....uuvuiviririiiiiirieierrrerrerrrerrrrrrrerrrerrrrrrer———————————————.. 6
3.3.1. Import de la matrice de compensation des effets intervoies.............ccccccl 6
3.3.2. Gestion de PlUSIEUIS CAPLEUIS ....vvviiiiiiiiiiiiieeiiieteeeeeteereeeeerreeeererrerarerrerrrrarerrrrrrrerr—.. 10

3.4. Sauvegarde et gestion des fichiers de configuration GSVmulti..........cevvvvvviviiiviviiiieeiiiiiinnnn. 12

4.  Enregistrement et ViSUGISATION .......uueueuieeiii s 13
4.1. Configuration de 'enregistreMeNt ..........evvviiiiiiiiiiiiiiiieiieceeeeereeeeree e ereeeereererrrerarrrrrerrarrraee 13
4.1.1. (0] oY aTo] gt e W=YVa =T =41 (=T 0= ) AP PPPPPPRt 13
4.1.2. Réglage de la fréquence d’échantillonnage...............cccc 14
4.1.3. Data REAUCHION ....eeiiiiiieeeeee ettt e e 14
4.1.4. Filtrage NUMEriqUE ......cooeeeeeeeeeeeeee 15

4.2. ViISUAIISATION ...ttt ettt e e st e e st e e st e e s e e s 16
4.3, Réalisation d’un enregistrement.........cccoeeeee e 17
4.4, ANQIYSE BT EXPOIT ..uvvieiiiiiiiiiiiiiit e nan 17
5. Interface d’adminiStration ..........cooiiiiiiiiiiiiie e 20
6. TroUBIESNOOTING GSV ...cooiiiiiiiiiiiiiiiieieeeee ettt ettt et e eeeeeeeeeeeseeeeaeesessssssasasssssssassssssssssssssssssssssssnnrnnns 21

©PM Instrumentation - 47 Avenue de I'Europe - 92400 Courbevoie - Tel : 0146919332 — contact@pm-instrumentation.com
http://www.pm-instrumentation.com



mailto:contact@pm-instrumentation.com
http://www.pm-instrumentation.com/

I M [ Quick Start utilisation d’un capteur de force 6 composantes K6D ou F6D avec GSV-multi
Instrumentation

1. Raccordement du capteur 6 composantes sur le module d’acquisition
GSV

GSV-8DS — Connecteur SUBD44 1/6
Channels 1,2.34,5,6, Sub-D HD 44
Pin Signal Channel
Shield PE Earth (housing)
1 UF+ Positive sense line (B-wire connection only) 1
2 Us+ Positive bridge supply 1
3 uD+ Positive differential input 1
4 uD- Negative differential input 1
5 us- Megative bridge supply 1
6 UF- Negative sense line (&-wire connection only) 1
7 TEDS Transducer Electronic Data according IEEE 14514 |1
8 UF+ Positive sense line (B-wire connection only) 2
g Us+ Positive bridge supply 2
10 uD+ Positive differential input 2
1 uD- Negative differential input 2
12 us- Negative bridge supply 2
13 UF- Megative sense line (&-wire connection only) 2
14 TEDS Transducer Electronic Data according IEEE 14514 |2
15 PE Earth (housing)
16 UF+ Positive sense line (B-wire connection anly) 3
17 Us+ Positive bridge supply 3
18 UD+ Positive differential input 3
19 uD- Negative differential input 3
20 Us- Negative bridge supply 3
21 UF- Negative sense line (6-wire connection only) 3
22 TEDS Transducer Electronic Data according IEEE 1451.4 (3
23 UF+ Positive sense line (B-wire connection anly) 4
24 Us+ Positive bridge supply 4
25 UD+ Positive differential input 4
26 uD- Negative differential input 4
ar us- Negative bridge supply 4
28 UF- Negative sense line (6-wire connection only) 4
Channels 12,5456, Sub-D HD 44
Fin Signal Desoription Channel
29 TEDS Transducer Electronic Data acc. to IEEE 1451.4 4
30 PE Earth {housing)
31 UF+ Positive sense line (6-wire connection only) 5
37 1S+ Pnsitive hridne supnly 5
33 D+ positiver differential input 5
34 uD- Negative differential input 5
35 US- Negative bridge supply 5
36 UF- Negative sense line (6-wire connection only) 5
37 TEDS Transducer Electronic Data according |EEE 1451.4 |5
38 UF+ Positive sense line (6-wire connection only) 6
30 Us+ Positive bridge supply 3
40 UD+ Positive differential input 6
41 uD- Negative differential input 6
42 Us- Megative bridge supply 6
43 UF- Negative sense line (6-wire connection only) 6
44 TEDS Transducer Electronic Data acc. to IEEE 1451.4 6
Note: Six-axis sensors K6D with Sub-D HD44 connectors are connected to this socket "1/6
At the 44-pin Sub D socket 7/8 up to 2 channels can be connected (channel 7 and channel
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2. Installation de GSVmulti

2.1. Installation de GSV multi

1. Télécharger le logiciel a I'adresse suivante (https://www.pm-instrumentation.com/gsv-multi-
logiciel-de-visualisation-et-dacquisition-de-donnees-pour-conditionneurs-gsvitdescription)

2. Décompressez le fichier zip dans n'importe quel répertoire et exécutez le fichier setup.exe.

bin Dossier de fichiers

license Dossier de fichiers

supportfiles Dossier de fichiers
| gsvmulti Document texte 16 Ko Non 42Ko 64 %
| gsvmulti_en Document texte &Ko MNon 20Ko 63%
| nidist.id Fichier ID 1Ko Non 1Ko 29%
2k | setup Paramétres de configurati... TKo Non 2TKo 74 %
577 setup Application 1394 Ko Non 1439Ko 4%

Figure 1 : Fichier zip du logiciel GSVmultichannel

OS compatibles :

e Windows 7
e Windows 10
e Windows 11

NB : 2 versions du logiciel (32 bit et 64 bit) sont proposées, nous vous invitons donc a vérifier la
configuration du systeme d’exploitation de votre ordinateur avant d’entamer le téléchargement.

Une fois l'installation terminée, le PC doit redémarrer.

2.2.Installation du port COM

La présence d’un port COM sur le PC (réel ou virtuel) est requis pour I'établissement d’une
communication entre GSV multi et le systeme d’acquisition GSV. Pour ce faire :

Relier le GSV au PC en utilisant un cable USB type A-B.

Mettre le GSV sous tension.

Windows détecte un nouveau périphérique USB.

Le chargement du pilote est automatique, celui-ci ayant été installé avec GSV Multi

PN PRE

2.2.1. Vérification des ports COM
Windows / Parameétres / gestionnaire de périphériques, Repérer le port COM
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3. Configuration logicielle des voies de mesure avec GSVmulti (Port
Série)

3.1. Préparation

Chaque capteur 6 composantes est livrée avec une clé USB comportant 4 fichiers dans une archive

zip.

o | K&D-CalibrationMatrix_23103423 Fichier DAT
,_" KeD-CalibrationMatrix_23103423. matrix Fichier MATRLX
E KaD-CalibrationMatrix_23103423_en Chrome HTML Document

@& WES_KED40_200M_5Mm_MP11_23103423 ME_s... Microsoft Edge PDF Document

Figure 1 : Exemple Archive zip Matrice capteur 6 axes

Copier les 4 fichiers dans un dossier de votre PC.

3.2.Lancement de GSV multi

vk Wi e

Connecter le GSV au PC par cable USB
Mettre le GSV sous alimentation
Lancer GSV-multi

Add Channel I

Sélectionner I

Puis régler les 3 paramétres suivants

1) DeviceType : sélectionner le type de systéme d’acquisition utilisé (ex. GSV-8)

2) Communication Interface : sélectionner le port série utilisé par le GSV !

3) Input channel : le nombre de voies de mesure utilisées (conseillé : « Open all input
channel »)

n= Gsv .
File View Action Device Channel Semior Options Help

Actual Channell ) : |

— 1= Add Channel

Measuring Value

|l est possible de communiquer avec le GSV-8AS ou DS via une liaison Ethernet ou WiFi. Nous contacter
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3.3. Configuration - Capteur 6 composantes

3.3.1. Import de la matrice de compensation des effets intervoies

Menu Sensor / sélectionner multi-axis

1= GSVmult version 2.00 - 8 x
| File View Acion Device Channel BT Options Help

Configuration |n-cud-m ||u'

| I R
Load Settings
COMportNo.[ 14|
‘ e — | Number of Channels| 6|
Gsv-8lnput| & |
‘ G | User Offset / Tare:
L wmEm
| User Sealing | B e -
[ File Monitor J I Data Frequency | L
| ——— | B R —
Status

S’il s’agit d’'un nouveau capteur, la configuration existante en cliquant peut étre supprimée en cliquant
sur « Remove ».

La configuration des voies est alors réinitialisée.
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Cliquer sur « Add Sensor » et Open File/Dir

Sélectionner le fichier de calibration

« ~ A | > ThisPC > Desktop » 6-Axis Matrix > v | /| | Search 6-Axis Matrix Y.l
Organize v New folder By 1 @
sk Quick access " Neme : Date modified Type
B Desktop  # || 14302589 12/20/2016 8:56 AM  File folder
& Downloads  # | | R202213 12/20/2016 8:56 AM  File folder
Documents + || R202834 12/20/2016.8:56 AM _ File folder
) [ 15485857.dat 10/14/2016 20 AM  DAT File
[&=] Pictures * ;
[ 16302704.dat 12/12/2016 1:28PM  DAT File
| B-Axis Matrix
| bin
|| BlueDAQ
D Music
/& OneDrive
I This PC
v < I >
File name: | 15485857.dat | dat(dat) vl
| CurentFolder | Open | | Cancel |
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Confirmer en cliquant « OK »

ME GSVmulti version 2.00

File View Action Device Channel Sensor Options Help

Configuration [Igwduh |nmmun« |vm=naph, |ano.n-phy|

HE Multi-axis 5

Sensor displayed _’J—
“"““’“ - 0 by decive Device Serial No. _EziEz :E-
Load Settings J b= N Select sensor ]
r' COMport No.| 14
‘Save settings J General | Number of Channels| &
E —

Component 1:

Open Session
Component 2:
Save Session Component 3:

Component 4:

File Monitor } Component 5:

_ B

OK Enable this sensor IM Cancel l

Store Mode to device

Une fois la configuration vérifiée, procéder a I'assignation des voies via la liste déroulante, et cliquer

sur « Auto-rename Channels »

FIE Multi-axis Sensor

T

2 |
Sensor displayed sensor dispiayed gz—
_|
Stringtocation ) Enabled [ Calculated by decive
5_.;! | |Device: GV-8 serho 23456085 Indexinmemory |1 Sensor Serial No 23103423
General [ Zero Signals | Matrix |
Channel assignment Distance offsets
Component 1: Please select... 7 | Xdecton Glo " m Unit
vy m e

Component 2: .
.—hu Z-direction 3F m

Component 4: Please select... E‘ ForceX 200 N TorqueX 5 Nm
Component 5: Please select. 7 | ForceY 200 N TorqueY 5  Nm

Maximum Values (read only)

Component 6: Please select... i | ForceZ 500 N TorqueZ 10 Nm
‘ Rename Channels I [JEnable Distance e for Goads
Store to Device Store Mode to device

OK Enable this sensor

| Disblethissensor | | concel |
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Cliquer alors sur le premieére ligne du menu déroulant :

Channel assignment

Component 1:| v Please select...
Component 2: 2: Com 30_2 assigned to 6ax 1

3: Com 30_3 assigned to 6ax 1

4: Com 30_4 assigned to bax 1
Component 3: 7

5: Com 30_5 assigned to 6ax 1

6: Com 30_6 assigned to bax 1
Component4:| 7. chan. 30.730.7)

8: Chan. 30_8 (30.8)
Component 5:
Component 6: Please select... T‘

Rename Channels I
Puis sur le renommage des voies
Auto-Rename Channels
V'E Multi-axis Sensor
|_Add sensor_| o 0
Sensor displayed

Sensor displayed 3]1
@ Calculated by decive

Sensor Mode Storing location
Six-axis 5| | Device: GSV-8 SerNo 24156012

@ Enabled

Indexinmemory 1  Sensor Serial No 23405528

General | zerosignals | Matrix |
Channel assignment Distance offsets
ForceX X-direction ‘% ) m
Component 1 1; Com 14_1 assignedtofax 1+ | v Unit
— Y-direction 45 m 9 Meters
Component2: 2 Com 142 assignedto6ax 1+ | Z-ﬁrerﬁmgo -
ForceZ
Component3: 3 Com 14 3 assignedtoax 1 <+ |
Torquex Maximum Values (read only)
Componentd: 4 Com 14 4assignedto6ax1 <+ | ForceX 15000 N  TorqueX 1200 Nm
TorqueY
Component 5: 5 Com 14 5assignedtofax1 | ForceY 15000 N TorqueY 1200  Nm
TorqueZ
Component 6: 6 Com 14_6 assigned to 6ax 1 T‘ ForceZ 50000 N Torque Z 1200 Nm
| IR I |_| Enable Distance measuring for 6-axis sensor

Store to Device

Store Mode to device

| OKEnable this sensor | |

Disable this sensor

Engin, activer le capteur

OK Enable this sensor |

Confirmer en « Overwriting existing », et saisir le mot de passe si requis.

©PM Instrumentation - 47 Avenue de I'Europe - 92400 Courbevoie - Tel : 0146919332 — contact@pm-instrumentation.com
http://www.pm-instrumentation.com



mailto:contact@pm-instrumentation.com
http://www.pm-instrumentation.com/

PM_

Quick Start utilisation d’un capteur de force 6 composantes K6D ou F6D avec GSV-multi
Instrumentation

M'NE Multi-axis Sensor

Sensor displayed :
= Sensor displayed :“1
Enabled @ Calculated by decive
r—— T‘ I'E Set Device Password Sensor Serial No 23405528
General i
| = s'ﬂ Enter password (if required)
C ‘*"1 = offsets
ForceX —

S (@ Use default password "Beln” ; Unit
m .') Meters
m

(read only)

Torque X 1200 Nm

Component5: _5 Com 4 Sasignedtogat o | | Force¥[isM0 N TorueY 120 N

TorqueZ
Component 6:  6; Com 14_6 assigned to 6ax 1 T‘ ForceZ 50000 N TorqueZ 1200 Nm
| P I [_| Enable Distance measuring for 6-axis sensor
Store to Device Store Mode to device
Lopération est validée via la fenétre suivante
1= X

Multi-Axis Sensor calibration data successfully stored
to device

3.3.2. Gestion de plusieurs capteurs

Il est possible de charger dans le GSV autant de matrices que de capteurs.

Etape 1 : Chargement des différentes matrices dans le GSV

Répéter le chargement des matrices a I'identique du paragraphe précédent. A I'activation du capteur,
sélectionner « create new ». LE GSV-8 peut stocker jusqu’a 10 matrices.
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I'lZ Store in Device Memory

Overwrite existing Array in device memory
or add new array to memory?

Please select

() Overwrite existing

O Create new
Array Index to store Max. entries
3 10
oK 1

Etape 2 : Sélection de la matrice a utiliser
Puis en cours de test, activer la matrice du capteur utilisé.

1. Ouvrir le menu « multiaxis sensor » et cliquer « Add Sensor »

V= Multi-axis Sensor

o | -
Sensor displayed Ar—
1 s Sensor displayed :}‘1
Remove |
: Enabled [ Calculated by decive
Sensor Mode Storing location . - :
Six-axis ¥ | Indexin memory |3 Sensor Serial No |
General |
Mg Distance offsets
X-direction 7\
Component 1 Force i UO m ol
Y-direction 90 - 9 Meters
Component 2 Please select X ‘\
Z—dirednon;jo m

Component 3 Please select

Maximum Values (read only)

Component 4 Please select ForceX 0 N Torque X 0 Nm
Component 5 Please select ForceY 0 N TorqueY 0 Nm
Component 6: Please select ForceZ 0 N TorqueZ 0 Nm
|—I='=:II . (") Enable Distance measuring for 6-axis sensor
Store Mode to device
OK Enable this sensor | Disable this sensor ‘ [ Cancel ‘

2. Ouvrir le menu « multiaxis sensor » et cliquer « Add Sensor »
Cocher la case « Use sensor data stored in device GSV-8DS at ...”
Cette fois, la matrice utilisée provient de celles sauvegardées dans I'EEPROM du GSV-8. La sélection
de la matrice se fait via une liste déroulante contenant les numéros de série des capteurs 6 axes.
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I'E Select sensor

) Use sensor data stored in device GS5V-8 at COM 14

‘ Open File / Dir... ‘

Select sensor

2: 23405529
3: 23405530

Les parametres du capteur sont alors chargés. Vérifier, et activer

I'E Multi-axis Sensor

1

Sensor displayed 3[1—

[emeve |

5 . Enabled B Calculated by decive
Sensor Mode Storing location .
—— 5| | Device: GSV-8 Serhio 24156012 Indexinmemory 1  Sensor Serial No 23405528
General | ZeroSignals | Matrix |
Channel assignment Distance offsets
e X-direction m
Component1:  1: Com 14_1 assignedtofax 1 < | v Unit
ForceY_1 Y-direction 3 0 m 9 Meters
Component2:  2:Com 14 2 assignedtofax1 <+ | 2-dicection 4 ; -
ForceZ_1 ¥
Component3:  3; Com 14 3assignedto6ax 1 < |
TorqueX_1 Maximum Values (read only)
Component4: 4 Com 14 4assignedto6ax 1+ ForceX 15000 N TorqueX 1200 Nm
TorqueY_1
ComponentS: 5 Com 14 Sassignedtobax1 <+ | ForceY 15000 N TorqueY 1200  Nm
TorqueZ_1
Component 6: & Com 14_6 assigned to 6ax 1 T' ForceZ 50000 N TorqueZ 1200  Nm
| Rename Channels I " Enable Distance measuring for 6-axis sensor
Store to Device Store Mode to device
OK Enable this sensor ' | Disable this sensor ' | Cancel '

La visualisation des mesures doit afficher des N et des Nm

3.4.Sauvegarde et gestion des fichiers de configuration GSVmulti

e Pour enregistrer la configuration sur le PC :
Presser « Save Session » sur I"écran « Configuration » = configuration des voies de mesure,
séquence, etc... sont sauvegardées sur le PC.

e Pour charger une configuration sauvegardée sur le PC : Open Session.
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4. Enregistrement et visualisation

4.1. Configuration de I'enregistrement

4.1.1. Options d’enregistrement

Menu File / Configure Recording

o Déclenchement de I'enregistrement manuel ou automatique (Start Recording)
o Mode Manuel : déclenchement depuis GSVmulti (voir paragraphe 3.3)
o Mode Automatique :
=  Option 1: Déclenchement a I'atteinte d’un seuil sur une des voies
analogiques (front montant, front descendant sur valeur absolue ou relative)
= QOption 2 : Utilisation d’une voie TOR, reliée a un signal de commande, un
bouton poussoir, etc...

e |dem pour l'arrét de I'enregistrement (manuel, seuil, tempo, nb de points, etc...)

e Lenregistrement peut étre continu ou périodique

IE Configure Recording

Select Path . C:\Users\jean-luc\OneDrive - PM Instrumentation'\Bureau\26_05_20-

Configuration d’une entrée TOR pour le déclenchement/arrét d’enregistrement = voir paragraphe
2.4.4
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4.1.2. Réglage de la fréquence d’échantillonnage

Menu / Device / Frequency

Minimum Maximum
01 813

Enter Data rate: Values per second x 6 channels

[ ok | [ _cmce |

4.1.3. Data Reduction

Dans le cas d’enregistrements prolongés, un mode d’enregistrement spécial permet réduire la taille
du fichier d’enregistrement en n’enregistrant une seule valeur sur un intervalle prédéfini (par

exemple : 60 s ou 5 min). La valeur enregistrée correspond a la moyenne sur 'intervalle. Les valeurs
mini et maxi sont également enregistrées.

Configure Recording / Onglet : Data Reduction

ME
File View Action Device Channel Sensor Options Help
Configuration Recorder Yt Recorder XY | Value Display |
367500 chan.50_1  ERNG [0,000018 mV/V
1= Configure Recording
3,00000 < = 8
Save Memory Data | Trigger Recording =~ Data Reduction
2,50000
2,00000
1,50000 N
Recording Interval Create Additional Channels with
I O Record every value Maximum / Minimum Values
®  One Value per time interval .
7eTT [7]Create Maximum Values
Time Interval
0,00000 HH MM ss [ICreate Minimum Values
'r} 0o () 05 ¢ (J 00
-0,50000
Decimating Average
=L () Disabled: Momentary Value
~1,50000 (®) Mean Values inside interval
-2,00000
-2,50000
-3,00000
-3,67500 Select Path % C:\Users\ hkabe\Desktop\15_12_18-19_37_44.tdms = l
19:39:29,2226 19:3%:59,2226
oK ‘ ‘ Cancel |
T Time Visible Display
A
v
| Set All Zero | I Configure Recording | ‘ Add Graph Window |
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4.1.4. Filtrage numérique

Menu Device / Advanced Settings

Sélectionner la voie a filtrer, le type et I'ordre du filtre, ainsi que les fréquences de coupure du filtre.

[IR : Filtre a réponse impulsionnelle infinie

V= Advanced Device Settings X
Device: GSV-8 COM No: 7 Ser No: 17156063 Firmware: 1.35 Build: 6D9 Hardware: 4.0
Filter | Digital /0 | Analog Out | Value Mode | Interface | Administration

Input Channel Configured filter(s) Frequency response
'
IR

o |
Which filter:

Digital IR 3 ‘
Filter Type

Band stop N

‘Lower Cut-off frequency [Hz]
4
Upper Cut-off frequency [Hz]
5 B
Filter Order
L
Frequency response

Step response Coefficients

Daytow

input channels

Amplitude [dB]

Use Filter
©  Enabled Data Freqency X
O Disabled 200 Frequency [Hz]

| o |

Figure 2 - Affichage de la réponse fréquentielle
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1= Advanced Device Settings X ‘
Device: GSV-8 COM No: 7 Ser No: 17156063 Firmware: 1.35 Build: 6D9 Hardware: 4.0

Filter |Digita| 1/0 | Analog Qut ‘ Value Mode | Interface | Administration

Input Channel Configured filter(s) Step response
o1 IR
Which filter:
Digital IR g !
Filter Type

Band stop o !

Lower Cut-off frequency [Hz]
40

Upper Cut-off frequency [Hz]
. R
J
Filter Order
A
Frequency response

Step response Coefficients

[l apply toal

input channels

Use Filter
® Enabled Data Freqency
O Disabled 200 Time 5]

| oK |

Figure 3 - Réponse temporelle a un step

VI Advanced Device Settings
Device: GSV-8 COM No: 7 Ser No: 17156063 Firmware: 1.35 Build: 6D9 Hardware: 4.0
Filter | Digital I/0 | Analog Out | ValueMode | Interface | Administration |

Input Channel  Configured filter(s) Coefficients
j 1 IIR Feut-off (lower) ratio= 0,245000 Feut-off (upper) ratio= 0,255000
Coefficients A (input):
Which filter: 0,956543
s = -0,000000
Digital IIR | B e
-0,000000
Filter Type 0956543
Band stop = I Coefficients B (feedback):
-0,914976
Lower Cut-off frequency [Hz] 0,10‘93??1037
4 0,000000

Upper Cut-off frequency [Hz]
o 51
Filter Order
g

Frequency response

Step response Coefficients

-

input channels

Use Filter
®  Enabled Data Fregency
O Disabled 200

\ ox I

Figure 4 - Coefficients du filtre

4.2 \Visualisation

Une fois la configuration terminée,

e Sélectionner l'onglet « Recorder Yt »
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1IE GSVmulti version 141
File View Action Device Channel Sensor Options Help

Configuration Recorder Yt Recorder XY Value Display

1,200
1,150
1,100
1,050
1,000
0,950
0,900
0,850
0,800
0,750
0,700
0,650
0,600
0,550
0,500
0450
0,400
0350
0,300
0,250
0,200
0,150
0,100
0,050
0,000

0,050
11:20:48,1507

11:20:56,1587  11:21:01,1587 11:21:06,1567  11:21:11,1587 11:21:16,1567 11:21:21,1567 11:21:26,1587 11:21:31,1587 11:21:36,1567 11:21:41,1587
Time

Display

Time visible
Actualval__|
_ActualVal

“ 1min

7

Configure Recording | ‘ Add Graph Window |

Chan. 4_1
Chan. 4_2
Chan. 4 3
Chan. 4.4
Chan. 4.5

11:21:48,1507

0134511 g
0656189 g
0997855 g
0,722605 bar
-0,017762 bar

Start measuring : permet de visualiser la mesure sans l'enregistrement
Set all Zero : permet de faire une remise a zéro de toutes les voies de mesure

Start recording : permet de commencer I'enregistrement des mesures

Add Graph Window : permet de visualiser une voie de mesure dans une fenétre indépendante

4.3.Reéalisation d'un enregistrement

Une fois la configuration terminée, le lancement d’un enregistrement se fait

e Depuis le menu Action / Start Measuring
e Soit depuis la visualisation Yt (Start Recording)

Arrét de I'enregistrement également depuis le menu Action / Stop Measuring (sauf si automatique)

Fichier enregistré au format tdms.

4.4.Analyse et export

Les fichiers d’enregistrement bruts (tdms) sont chargés a l'aide du file monitor.

Plusieurs fonctions sont proposées pour analyser visuellement le fichier d’enregistrement
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A l'issue d’un enregistrement :

File Monitor = sélectionner le fichier d’enregistrement tdms

hannel name: ! 3
i b s 3 Actual Channel | 1
Remove this channel

Serial Number
Load Settings

DeviceNo: 0

Save Settings Number of Chiannels 0

Open Session

Save Session

Set Zero |
Range Unit
Scaling j )

( Open file monitor Datafrequency | [0 Hz

Special Sensor

Status

Measuring Value:

File co

ontent z
04.04_13-10_38.59 1310469

Properties | Values (table) | Analogue values (graph)

Hee

Export Cancel
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Settings... ] Geladene Werte0 ... 100000 Export Cancel

Remarque : I'affichage des valeurs de mesure est limité a 1000 valeurs par défaut.

Pour visualiser plus de valeurs : cliquer sur Settings en bas et gauche, et augmenter voire supprimer la
limitation.

Export pour csv ou excel :

Depuis le file monitor, cliquer export en bas a droite, sélectionner le type de fichier d’export et le
contenu, et cliquer OK

flecontent A | properties  Values (table) Analogue values (graph)
09_06_20-09_47_47.tdms
SRV casuring values| +Ew Accelerox [
i AcceleroX
b Accelerov [
ceelera Waveform Graph
AcceleroZ FPTIt AcceleroZ '
ResPression 3 ;
! 260~ ResPi =
PressionHyda i e
- BrasTaquet l 2404 Pressiontyds [
o SignANAcod , BrasTaquet [
AppuiGrain H
{ 220- signaNAcod [
1 -
H 200- 7Appu|Gra|n -
5 V= Select file type to export
] 180-]
3 Select file type Export
H
i 160 O Textfile (tab separator) S :
H BT Cell Separator LA
: 140+ ®  CSVfile (select separator) _'
5 - (9)Selected Channels
: 120 O Excel spreadsheet
} il O Influx DataBase

i |
01:20,000 01:30,

El ||

-0y o I " ' I I |
00,000 10,000 20,000 30,000 40,000 50,000 01:00,000 01:10,000

Time
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5. Interface d’administration
Linterface d’administration permet de gérer des réglages avancés du GSV-8AS

Menu / Advanced Settings / Administration

1. Protéger le GSV en écriture (configuration des voies de mesure)

11 Advanced Device Settings A ‘

2. Activer le port UART / RS-232 (non disponible pour la version EtherCAT)

M GSmultversion 1.2 o x
File View Action Device Channel Sensor Optioms Help

= Atvsnced Device Settings
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6. Troubleshooting GSV

En Cas de question, veuillez Contacter notre service d’assistance.

Email : Support@pm-instrumentation.com
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